ELJA S.C.
15-660 BIALYSTOK WITOSA 21/18
Data opracowania: 2019-11-06

PRZEDMIAR ROBOT

Nazwa zamoéwienia:
INSTALACJE ELEKTRYCZNE WEWNETRZNE URZADZEN GAZOWYCH

Adres inwestycji: 16-130 Jandw, ul. Biatostocka 16 , nr dziatki 488/4
Zamawiajacy: Urzad Gminy Jandéw, 16-130 Janéw ul. Parkowa 3

Rodzaje robot wedlug Wspolnego Stownika Zamoéwien

31214500-4 Elekiryczne tablice rozdzielcze

31524100-6 Oprawy oswietleniowe sufitowe

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45315300-1 Instalacje zasilania elektrycznego

Dokument opracowano przy pomocy programu KOSZT_KD



ELJA S.C.

15-660 BIALYSTOK WITOSA 21/18

Data utworzenia: 2019-11-06

INSTALACJE ELEKTRYCZNE WEWNETRZNE URZADZEN GAZOWYCH

Przedmiar robot

Opis robot llos$¢ robét

Dziat nr 1. MONTAZ ROZDZIELNICY RT1 KOTLOWNI
[CPV: 31214500-4 Elektryczne tablice rozdzielcze]

1. KNNR 5 1201-01
Osadzenie w podtozu kotkdw plastikowych rozporowych
Jednostka: szt. 6,0000

2. KNNR 5 0404-01
Tablice rozdzielcze 0 masie do 10 kg - montaz rozdzielnicy "RW" z wyposazeniem wg schematu ideowego
Jednostka: szt. 1,0000

Dziat nr 2. Zasilanie kottowni
[CPV: 45315300-1 Instalacje zasilania elektrycznego]

3. KNNR 5 0209-01
Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 7.5 mm2 uktadane w gotowych korytkach i na drabinkach bez mocowania
Jednostka: m 35,0000

4. KNNR 5 1203-03
Podtgczenie przewoddw pojedynczych o przekroju zyty do 6 mm2 pod zaciski lub bolce
Jednostka: szt.zyt 6,0000

5. KNNR 5 0103-02
Rury winidurowe o $r.do 28 mm ukfadane n.t. na betonie
Jednostka: m 15,0000

Dziat nr 3. INSTALACJA OSWIETLENIOWA
[CPV: 31524100-6 Oprawy oswietleniowe sufitowe]

6. KNNR 5 0301-03

Przygotowanie poditoza pod osprzet instalacyjny mocowany przez przykrecenie do kotkéwplastykowych osadzonych w
podtozu betonowym

Jednostka: szt. 6,0000

7. KNNR 5 0307-01

taczniki i przyciski instalacyjne bryzgoszczelne jednobiegunowe - tgczniki instalacyjne 1-bieg. , 10A, n.t. , hermetyczne
IP44 np. WNt-100CS z podswietleniem serii CEDARfirmy SCHNEIDER ELECTRIC

Jednostka: szt. 1,0000

8. KNNR 5 0511-06

Oprawy swietldbwkowe do pomieszczen produkcyjnych pytoodporne w obudowie z tworzyw sztucznych 2x40 W - oprawa
Swietlowkowa , nastropowa , hermetyczna IP66, 2x36W TL-D, z kloszem z poliweglanu , osprzet zaptonowy elektroniczny ,
np. oprawa TCW 216 2

Jednostka: kpl. 2,0000

2 2,0000
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9. KNNR 5 0103-01
Rury winidurowe o $r.do 20 mm ukfadane n.t. na betonie - rury RB18
Jednostka: m 15,0000

15 15,0000

10. KNNR 5 0203-01
Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 7.5 mm2 wciggane do rur - przewody YDY3x1mm2 450/750V
Jednostka: m 40,0000

11. KNNR 5 1203-08
Podtgczenie przewoddéw kabelkowych o przekroju zyty do 2.5 mm2 pod zaciski lub bolce
Jednostka: szt.zyt 11,0000

\11 11,0000

Dziat nr 4. UZIEMIENIE ZBIORNIKOW, POLACZENIA WYROWNAWCZE, PRZEBICIA ,
[CPV: 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego]

12. KNNR 5 0612-0600

Ztacza rynnowe, naprezajgce i kontrolne w instalacji odgomowe;j lub przewodach wyréwnawczych. Ztgcze kontrolne;
potaczenie pret - ptaskownik

Jednostka: 100 szt 0,0300

13. KNR 5-13 0301-0100
Uziomy powierzchniowe i pretowe. Uziom powierzchniowy-wykop wykonany recznie. Na gtebokosci 0.6 m
Jednostka: 1 m 48,0000

48 \ 48,0000

14. KNNR 5 0606-0500

Uziomy miedziowane ze stali profilowanej wykonane metoda udarowa. Uziom dtugosci do 4,5m pograzany w gruncie
kat.lll; mtot udarowy elektryczny

Jednostka: 1 szt 2,0000

15. KNNR 5 0602-02

Przewody uziemiajgce i wyréwnawcze w budynkach mocowane na wspornikach $ciennych na podtozu innym niz drewno -
bednarka FeZn 25x4mm uktadana na uchwytach na betonie

Jednostka: m 19,0000

16. KNNR 5 1203-06

Podtgczenie przewoddéw pojedynczych o przekroju zyty do 120 mm2 pod zaciski lub bolce-podtaczenie bednarki FeZn
25x4mm

Jednostka: szt.zyt 7,0000

17. KNNR 5 0613-02
Uchwyty uziemiajgce skrecane na rurach o $r.do 100 mm
Jednostka: szt. 7,0000

18. KNNR 5 1204-03
Montaz koncéwek kablowych przez zaciskanie - przekréj zyt do 50 mm2 - koncéwka miedz.K25mm2
Jednostka: szt. 16,0000

19. KNNR 5 1209-1201

Przebijanie otworéw $r. 25 mm o dtugosci do 40 cm w $cianach lub stropach z betonu -poz. adaptowana .

Zastosowac wspétczynnik 1.25 do R

Jednostka: otw. 2,0000
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20. KNR 4-03 1008-01
Montaz przepustéw rurowych w $cianie - dtugos¢ przepustu do 1 m - $r.zewnetrzna rurydo 25 mm
Jednostka: przepust. 3,0000

Dziat nr 5. POMIARY | BADANIA ODBIORCZE
[CPV: 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne]

21. KNNR 5 1303-01
Pomiar rezystanciji izolacji instalacji elektrycznej - obwod 1-fazowy (pomiar pierwszy)
Jednostka: pomiar 1,0000

22. KNNR 5 1303-02
Pomiar rezystanciji izolacji instalacji elektrycznej - obwdd 1-fazowy (kazdy nastepnypomiar)
Jednostka: pomiar 6,0000

6 \ 6,0000

23. KNNR 5 1303-03

Pomiar rezystanciji izolacji instalacji elektrycznej - obwod 3-fazowy (pomiar pierwszy) -- POZ. ADAPTOWANA - pomiar
rezystancji izolacji przewodu zasilajagcego sitownik

Jednostka: pomiar 1,0000

24. KNNR 5 1303-04

Pomiar rezystanciji izolacji instalacji elektrycznej - obwéd 3-fazowy (kazdy nastepnypomiar) - pomiar rezystancji izolacji
przewodu zasilajgcego sitownik

Jednostka: pomiar 1,0000

25. KNNR 5 1304-01

Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej (pierwszy pomiar) - pomiar rezystancji uziemiania przewodu PE w rozdzielnicy
elektrycznej

Jednostka: szt. 1,0000

26. KNNR 5 1304-05
Badania i pomiary instalacji skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej (pierwszy pomiar)
Jednostka: szt. 1,0000

27. KNNR 5 1304-06
Badania i pomiary instalacji skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej (kazdy nastepnypomiar)
Jednostka: szt. 6,0000

28. KNR-W 5-08 0902-05
Sprawdzenie samoczynnego wytgczenia zasilania - proby dziatania wytgcznika réznicowoprgdowego - pierwszy
Jednostka: pomiar 1,0000

1 \ 1,0000

29. KNR-W 5-08 0902-06
Sprawdzenie samoczynnego wytaczenia zasilania - préby dziatania wytacznika ré6znicowopradowego - kazdy nastepny
Jednostka: pomiar 1,0000

30. KNNR-W 9 1201-02
Pomiar natezenia oswietlenia wnetrz na wyznaczonych punktach pomiarowych ptaszczyznyroboczej - pomiar pierwszy
Jednostka: punkt 1,0000
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31. KNNR-W 9 1201-03

Pomiar natezenia oswietlenia wnetrz na wyznaczonych punktach pomiarowych ptaszczyznyroboczej - kazdy nastepny

pomiar w pomieszczeniu
Jednostka: punkt




